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Objetivo del Plan Vacacional 2: Robética - Nivel 2: Tiene como objetivo principal
introducir de forma tedrica y practica a los estudiantes en el mundo de la
roboética, te permitira adquirir habilidades practicas en programacién,
electrénica y control de robots

Plan de Evaluacion: curso presencial practico mediante la realizacion de
ejercicios en clase evaluadas por Ingenieria Digital CA.

Duracién del curso: 25 Horas Académicas de 45 minutos cada hora. 5 clases

Perfil del Estudiante: Curso dirigido a estudiantes de ingenieria en sistemas,
informatica, electrbénica o afines.

Requisitos:
e Haber realizado el curso nivel — 1 o tener conocimientos previos.

Contenido

e Metodologia STEM (Science, technology, Engineering and Mathematics),
esta basada en los cuatros principios de ciencia, tecnologia, ingenieria y
matematicas

e Programacion por cédigo en lenguaje ¢

e Conexidn, programacion de circuitos con el uso de le RGB sefales analdgicas

e Manejo y programacién de motores reductores mediante el Puente H.

e Configuracidon y uso de los sensores de ultrasonido.

e Programacion de carro robot esquiva obstaculos.

e Uso y programaciéon de sensores seguidores de linea.

e Configuracion de velocidad de motores mediante PWM.

e Desarrollo de Aplicacion Mévil para control a distancia del Smart Car.

e Enlace entre la App control por Bluetooth y el Smart Car.

e Configuracién de manejo de carro robot mediante Bluetooth.
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Desarrollo de proyecto Smart Car controlado por Bluetooth (Modulo HC-05)
Programacion por cédigo del Smart Car controlado por Bluetooth.
Estructura del controlador Arduino Nano.

Estructura y conexion de la tarjeta shield.

Instalacién y configuracién de servo motores.

Ensamblaje de Robot bipedo humanoide.

Programacion por bloques del Robot bipedo humanoide.

Desarrollo proyecto Humanoide esquiva obstaculos.

Programacidn por bloques del Robot humanoide esquiva obstaculos.
Desarrollo del reto Robot de movimientos personalizados.

Desarrollo del reto del Robot Bailarin.
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